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EMENTA 
1 - Vetores: Conceitos iniciais; Adição de Vetores; Produto por escalar; Dependência e independência linear; 
Produto interno; Bases ortonormais; Produto vetorial; Produto misto; 
2 - Retas e Planos: Coordenadas cartesianas; Equações do plano; Ângulo entre planos; Equações da reta; ângulo 
entre retas; Distâncias e interseções entre retas e planos; 
3 - Matrizes: Tipos especiais de matrizes; Operações com matrizes; Cadeias de Markov; 
4 - Sistemas de Equações Lineares: Sistemas e matrizes; Operações elementares; Forma escada; Soluções de um 
sistema de equações lineares; 
5 - Determinante e matriz inversa: Conceitos elementares; Determinante; Desenvolvimento de Laplace; Matriz 
adjunta; Regra de Cramer; Cálculo posto de uma matriz através de determinantes; 
6 - Espaço vetorial: Vetores no plano e no espaço; Espaços vetoriais; Subespaços vetoriais; Combinação linear; 
Dependência e independência linear; Base de um espaço vetorial; Mudança de base; 
7 - Transformações lineares: Transformação do plano no plano; Conceitos e teoremas; Aplicações lineares e 
matrizes; 
8 - Autovalores e autovetores: Autovalores e autovetores de uma matriz; Polinômio característico; 
9 - Diagonalização de operadores: Polinômio minimal; Diagonalização simultânea; Forma de Jordan; 

OBJETIVO GERAL 
A disciplina de Álgebra Linear deverá desenvolver tanto a parte conceitual (espaços vetoriais, subespaços, 
transformações lineares) quanto sua contrapartida numérica (espaço euclidiano de dimensão n, matrizes, sistemas 
de equações), habilitando o estudante de engenharia para compreender e utilizar a teoria básica desta disciplina, 
na resolução de problemas técnicos, que podem ser modelados através de softwares matemáticos. 
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