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1° Introdugéo a Engenharia ECAT16 =
CARGA HORARIA PRE-REQUISITO 9
TEORICA PRATICA s
40 h 3
EMENTA o
1. Introdugao =
1.1 O que é Engenharia? s

1.2 Engenharia no Brasil — Homens, Mulheres e Obras.
2. Engenharia de Controle e Automagéao
2.1 Historico;
2.2 Formas de Controle de Sistemas Fisicos;
2.3 Campos de Atuagao.
3. Topicos de Mecatrbénica
3.1 Componentes eletrdnicos;
3.2 Componentes mecanicos;
3.3 Sensores;
3.4 Atuadores;
3.5 Representacao de algoritmos.
4. Exemplos de Aplicacao
4.1 Robdtica;
4.2 Modelagem;
4.3 Inteligéncia Artificial,
4.4 Bioengenharia.

OBJETIVO GERAL
Apresentar as origens, a atuacdo, o campo de trabalho e as perspectivas para o Engenheiro de Controle e
Automacgéo.
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